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Inueiwon: 1. Kat' enéxtaon n Bemonon avt epappoletal €€ Loov
®aL yia Ta dedopéva evog TEToLov daviov.
2. N tovg SPOT 1 ®nan 2 vadpyovy dVo diaviot TOV TU-
MOV AUTOV IOV HETAOIOOVY pE pLa por) Twv 25 Mbit/s.

Avyyhoaueoixavixog opog: data channel

16 capteur ovAAEXTYC
Touéag: HLEXTOOUMYVNTLRY) TAEQAVIYVELO)
‘Opyavo mov oVALEYEL TNV axTIVOPOAOTNEVY] EVEQYELU, TTOU TTOOEQ-
YETAL ATO TV VIO OROTEVOT] OXRNVY] %Al EXTEUTEL EVOL AVTIOTOL-
F0 AL LETONOLHO TAEXTOLXO ONUL.
Snueiwon: 1. Oewpolue 611 0 pwroyeuPindg Bahapog elval emi-
one évac ovAAEXRTNES, Tap’ OAO OV OEV EXTEWTEL NAEXTOOVIXO

onua.

2. O 6pog capteur (OUAAERTNG) EOGUAUEVT YONOLUOTTOL-
£(Tal TOAAES POOES YL VAL VITOONAMOEL TOV «OVIYVEUTY)».

3. O mabnuxog dénme (capteur passif) duaxolveral
(o TOV EVEQYNTLXO O€XTY) (capteur actif).

AyyAOoQuUEpIXAVIXOS 0QOG: TEMOLE Sensor

17 capteur actif eveoynTI*OS OVAAEXTNS

Touéag: Hhextpopayvntixi theaviyvevon/ Texvohoyia Tmv viep-
oUyvOTHTMV (OUUTEQLAGUPUVOUEVWV Rl TWV QUVTAQ)

SuALERTNS OTOV Omol0 €xEL evoopatwBel 1 ovvdebel Evac mopmog
MOV AXTIVOPOAEL TNV OXRNVY] OTNV PUOUATLAT) TALVLA TOU DEXTY).

Snueiwon: 1. Ta pavrap o ta lidar elvon magadelypata «eveoyn-
TLAMV CUAAERTOVS,

2. T TepMTWOoN TV OVALEXTOV GWTOSC, 1) VITOO0YY) EXEL

YiIVEL O QUOPATIAY TAULVIO OLAPOQETIHY) EXEIVIS TNG EXTOWITNS.

Ayyioaueoixavixog 0pog: active sensor
capteur de luminescence PA. capteur actif

I8 capteur en peigne 0apWTIXOS OVAAEXTIS
Touéac: HhextoopayvnTixy] TNAEQVLYVEVOT)
SUALEXTIS TOU OO0V O AVIXVEUTNS ATOTEAE(TAL A0 TOAAL avi-

YVEUTIAM RUTTOOO RE(PEVQ ETTL EVOELRG, OV OEXOVTAL OVYYOO-
VOIS TNV EXTERTTOUEVT] EVEQYELXL TTOU TTOOEQYETUL AT TNV ORI V).
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Znueiwon: To oapwpa (balayage) xatda pia dievBuvon xabeto mpoc
mv evBeia nave oV omola REIVIOL Ta XUTTAOM, WTOQEL Va
npaypatortownBel pe petatdmon Tov popéa 1 el Taoadelyua-
TL 0TV TEQLMTWON PLag TAATPOQUAS YEWOTATIXYS TUOUTON-
ong, and évav evioréa (séquenceur) EVOOUATOUEVO OTO OUA-
AEXTY).

Ayyloauepixavixog opog: push broom sensor

capteur passif fi. capteur

carte infographique 7AnpopogLoypaguxoc yapms
Touéag: Tnheaviyxvevon
Xagmg ov éxer AngOel pe xonon g mthngogogioyoadiag.
AyyAoauepixavixog 6pog:computer map, computerized map

carte spectraloide yaoms ¢paouarixog
Touéag: HAextpopayvntixn tAeaviyvevon
Xaptng rabopiopévog pe fdaom ™ PAONATIXY) AXTIVOUETOL, TOU
AVILTQOOWMEVEL, EV OYEL pag Bepatinng dtepetvnong, paoua-
TIXES LOLOTNTES TNS OXRNVIC.
Ayyloaueoixavixog 6pog: spectral map

cellule détectrice A. détecteur

centre de ligne uéoo yoauuns
Touéags: Hiextpopayvntixy mieaviyvevon/Aopvdpopog SPOT

Kevioun puxpootiypn) (Hxpoxouxxida) exave og pua yoauun e
ELxovac.

2nueiwon: 1. Ze pa un eneSepyaouévn eixova mov Aaufaveran
ano MAayLa OROTEVOT), 1) HEVIOLAT] ULXQOOTLYUY] OEV QVTLOTOL-
¥EL OTO HECOV TNG YOUUUN G TTOV TAQATNOE(TUL 0TO £dadoc, ®u-
0l AOYW® NG TAVOQAUATIXYS ELXOVUS TTOV TPORVITTEL XKLL TY|C
rapumvAomnras mg I'ne.

2. T Tov SPOT, av 0 aptBudc Tmv uxpoxovxxidwy &i-
vat apTog, BEwEOUE WS REVTIOLXTY IUKQOROVRRIDQ, EXELVY OV
1ATA TNV 0P anaQlBunoeEms TV UKEOROVRKISWY émetal
ap€owms TS peoalac Béoence.

Ayyloauepixavixog 6poc: line center



