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apprentissage par induction
Emaywyey) expalnom

armoire de commande d’axes
xforTio eV aEévey

arrét programmeé

TROYPAUPATIGUEVY 6TAOY (OTapdTuY)
arrét non programme

i) mpoypappaTiopévy otaoyn (Tapdryue)
arrét d’urgence

otdoy acpareing

arrosage a enrouleur
adtoxatevbuvbpevn dpdevan

arrosage filogumdé
NAEXTROUTaVLKT] dpdeuoT
articulation

dpbpwon

articulation complexe

ovlety &pbpwan

articulation distribuée
ratavepnuévn dpbpwen
articulation prismatique
mptopatiy dpblpwaon
articulation rotoide
nepLotpopixy &pbpwon
articulation simple

amhn &pbpwon

articulation spéciale

elduny dpbpwom

asservissement coordonné des axes
ouvtoviopévy pllpiey tév afévey

asservissement de position
wnyaviopsds xabopiotiog Oéomng

a) atelier flexible b)atelier automatisé flexible
a) eléhxto pnyavovpysio B) eléAnTo AXUTORXTOTOLNUEVO WYY XVOURYELD

atelier flexible laser
edéheto Epyaotnpio Aéilep

attente
GTAGY) EVOLLOVTIG
automate programmable
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