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264 EENOT'AQZEH OPOAOTIA

195 décélération
emiBedduvay

196 degré d’automatisation
Babuog adropatiopod

197 déplacement incrémental
otadiaxd) petatdmion

198 table de déplacement
ntivaxag petatémiong

199 détecteur de présence
AVLYVELTIG TTapouGta (uwmemévmu}
200 détecteur de proximité
VLY VELTIG TTpOTEYYLoNG
201 dictionnaire de formes
AcEuxd (7 edpetiplo) woppdv
202 dispositif 4 cames
680vTWTOG Py avLopOe
203 dispositif de transformation de mouvement
unyaviopos petatponis xivnome
204 distance du chien de garde
anboracy aopalelac

205 doigts
SaxTula

206 effecteur
AXPOTEAECTYC

207 effecteur monofonctionnel
LOVOAELTOVPYLXOS AXPOTEAEGTNG

208 effecteur multifonctionnel
TOAVAELTOUPYLKOG EXPOTEAEGTNG

209 élément de mouvement
oToLyELo xivomg
210 embarqué
Svowpatwuévos (uixpolimoloylotig)

211 énergie de transmission
évépyex petadoorng

212 enregistrement de trajectoire
RATAYPAPT TPOYLIAG

213 ensemble mécanique
unyavixd oOvolo



