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EENOI'AQEEH OPOAOTITA

fonction de commande
Aertoupyle EAEYYOU

fonction de commande du mouvement
Asttovgyta EAEyyou xivnome

fonction de locomotion
Aettovpyla petaxivyong
fonction de mise au point
Aettovpyla axpifols évromiouol

fonction de mouvement
AetToupyla xivnomg

fonction de préhension
Aettovpyia ablAndng

fonction de recherche
Aettovpyta Sepeivnomg (Epeuvag)

fonction de travail
Asitoupyia Epyaciag
fonction-décision
Aertovpyla-dmopacy
fonction-gestion
Aertovpyla-Srayeioion

fonction opérationnelle
EMUYELPNOLAXT) AELTOUPYIX

fonction-perception
Asttoupyta-avtidnm

frein de maintien

TEdNoN oLYXEATHOYS

fonctionnement de type contournage
AstTovpyla TEpLYpap ol THTTOL
fonctionnement paraxial

napaEovixy Asttoupyia

mode de fonctionnement local; mode local
Tpbmog Tomixi¢ AetTovpylag

mode de fonctionnement terminal; mode terminal
TpOTOS TEpUATIXHG AELTOLpYlag

friction

TRy

friction de viscosité

iEwdng TpLf

friction statique

oTaTiey TeLf



