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270 ZENOTAQZEH OPOAOTIA

309 maintenance prédictive; maintenance conditionnelle
mpoPAernTy ouvTipYaY, cuvtipnon Umd Gpouc

310 maintenance préventive
TPOAYTCTLXY] GUVTT,ENOT]

311 maintenabilité
SexTIROTHTE GUVTTPNOTS

312 manipulateur automatique a cycles programmes
TPOYPaLUATIGREVOS YEtptoTS (adTépatog yetptoths pé mpoypappatilé-
LEVOUS XUXAOUS)

313 manipulateur hilatéral
GULPLTAEVPOS YELPLOTNG

314 manipulateur automatique a séquence fixe
AVTOLATOS YELPLOTY, OTalepTic oeLpds

315 manipulateur automatique a séquence variable
AUTORATOS YELPLOTYG RETABANTG GELpas

316 manipulateur maitre-esclave; bras maitre-esclave
yeipLatng e xipLo xal OmotaxTid Bpayiova

317 méthode d’apprentissage
uébodog pabnrevong

318 méthode de mémorisation
uebodog armopvnuovevang

319 méthode de mise en oeuvre de 'apprentissage
wébodog Evaplng pabhrevong
320 micro-caméra industrielle
Bropnyavuct) wixpopnyavi Mdewg
321 microvérin hydraulique
USpauhixos pixpoxoyAlag
322 mini-robot
LLXPO-POLTTOT
323 mode maintenance
Tpbmog cuvTENeNS
324 mode pantin
Tpbmog EYYPaPTC PORTOTIXGY TPOYLEV
325 modéle d’objet
npbrumo dvrixetpévou
326 module de travail
pUBpLom Epyaoiag
327 moteur a aimant permanent
xevnTipag povigou payviT



