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ZENOTI'AQZEH OPOAOTIA

opérateur humain
avlpdimivog yetproThg
opération automatique
aLTOpaTY AstToupyta

ordonner
drevllietd

orienter
TpocavaTOA W

origine de la machine
XPETNPLAXD GMUELD THG UMLAVI|S
origine de travail

Gpywnd onpeio Epyaoctiag

origine flottante
HULALVOLLEVO GPYLXO GNUELG

a) organe de préhension adapté
b) préhenseur adapté

®) TpocappocuEvo bpyavo aUAANYMG
B) ouAA TS TpOCPOGUEVOS

a) organe de préhension universel
b) préhenseur universel

a) Bpyavo xabolxie eUAAnYNS

B) xaloAuxds cuAinmTng

a) organe sensoriel
b) organe de perception
a) alobntnpo Bpyavo
B) Bpyavo avrirndmg

panneau de pistage
nedlo TeppaTinol dpydvou

pantin

TPOGOULOLWLY POUTIOT
partage de décision
KOUTHVOLLT] ATCOPRAGEWY

partie commande
T EVTOAGDY
partie opérative
AELTOLPYLXO THLT)LLa

passages par zéro
dreheloels amo TO wndev

peau artificielle
TeyvnTod Séppa



