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ZENOI'AQEEH OPOAOTI'IA

a) robot a trajectoire enregistrée
b) robot a trajectoire continue

@) poumoT Eyyeypapuévng TpOYLES
B) popmdt cuveyols TpoYLAS

robot agricole

AYPOTIXO POUTOT

robot anthropomorphe; robot anthropomorphique
avlpwmbpoppo popndt

robot anti-avalanche

popmot wpolrénTng (TpoyviiaTtng) yrovooTiBadag
robot automoteur

AUTOXLVOVULEVO POUTIOT

robot autonome multiservice; RAM
20TOVOLO POUTIGT TOAAXTIATIS UTtnpéTnomg

robots avee d’autres types de coordonnées
pouToOT pé &AAous THTOUS suvteTaypévmy

robot aveugle

TUPAd poumdT

robot asservi

popmoT EAeyybuevo ut pixpo-énmekepyaotic

robot bas de gamme
ATAS POUTOT W) pouTOT Yaunioh émmédou

robot complet
TATpES pOpLTTOT

robot d’assemblage
POUTIOT GUVARIOAGYNONS

robot de chargement
POUTOT PhpTWONS
a) robot d’ébarbage

b) robot d’ébavurage

souToT EEaxpiopol

robot d’encollage

pouTdT %6AANONS

robot d’intervention

pounoT napéufaorg

robot de la deuxiéme génération
poumot Sedtepyg yeveds

robot de la premiére génération
2OUTOT TPATNG YEVEAS



