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280 EENOTAQEZH OPOAOTIA

494 robot mono-opérateur
[LOVOAELTOUQYLXO POULTOT

495 robot multi-opérateur
TOAVAELTOUPYIXO POUTIOT

496 robot non-asservi
POWTOT dvouxTol EAéyyou
497 robot pivotant
TMEPLITPEPOUEVO pOUTIOT
498 robot point a point
pOLTOT TpoYpappaTiLopevo anueto mwphe onueln
499 robot portique
petotomEopUevo popuTaT
500 robot programmable
rpoypoppatiiéuevo popnoT
501 robot programmable par apprentissage
poumtT mpoypappatiiopeve pt pabireuor,
502 robot rampant
Epmov pouToT
003 robot rectiligne
pourot ebbBbypappng Baore
204 robot réversible
avaoTPEYLILO PORTOT
505 robot semi-complet
Humkijpes popmdT
506 robot séquentiel
axoloubiaxd popmot
507 robot simulé
TPOGOLOLOVLEVS POUTILT

508 robot sous-marin

urofpiyto popmdt
509 robot spatial

SLAGTNLIXG POPTIOT
510 robot «tout ou rienn

pouTOT TEpLoptopévay anpeity dpaors
511 robot universel

counot xabohuxic lettoupylag

512 robot voyant; robot de vision
OTCTIXG POUTIOT

513 robotique
Popmotixy



