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B° OPOAOI'TA POMITIOTIKHZ

robotique agricole
GYPOTIAY PORTOTINT,
robotique industrielle
Bropmy VLAl PORLTTOTLLY
robotique médicale
LATSLLY) POLLTIOTLKY)
rotation de haut en bas
720z wzoweTROP
rotation de la main
negLoteopy) Bpayiova

rotation vers la droite et vers la gauche
TESIGTHOPY] BELLA-APLOTERY

saccades

amdTOUES GTAGELS
saisie

I,

saisir

guAhapBave

scanner

BOUTGT GAPWTHS
sécurité des systémes
XGQAAELX CUGTYULATOV

segmentation
oupfolinT) AVATAPAGTROY, SLLGVAS

sélecteur meécanique

Wy aviz02 EmAoyéas

sens e la force de contact
xiobnoy, 77 Sdvauns émagy -
sens e la voe

ontied) x2iobna

sens de proximité

alalror mpoatyyiore

sens Lactile

xtalon apis

sensation de force
aiolnom Sivapure
sensibilité tactile
shxofinetx apic
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