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284 EENOTAQZEL OPOAOI'TA

572 téléopération
tnhexatevbuvopevy Asitovpyia

573 température maximale d’opération
peytotn Beppoxpacia Aertoupylog

574 temps de cycle
neplodog windov (Epyaaiog)
575 temps d’exécution
% pOVOC EXTEAEGTC
276 temps de lancer
xpbvog Exxivnomne
577 terminal
TEPUATIXO & g0
578 tourner
TMEPLOTPEPL)
579 trajectoire de service
TpoyLa UTnpéTnomg
580 trajectoire «piéces»
TpOY LA (TEpAY LV
581 trame
nopdBupo 606vne (mhaiore E06vnc)

582 transducteur
LETHANIATNS
583 transférer
uetapépw
584 transmetteur
petadtTng
585 transmission homocinétique
OLLOLOXLVATINY] LETABOOT)
D86 transmission par courroies et chaines
petadoay xivorns ut lpdvree xal dluoaidec
587 transmission par pignon-cremaillére
petadoan xivnong pe G80VTWToNE TROYoUL
588 transmission par systéme vis-écrou
uetadoo) xivione p odotnua xoyila-Biduc
589 travail a 'arrét
épyacio pé ordoes
590 travail a vitesse lente programmeée
Epyaoia pe mpoypappatiopévy younhn Ty Tt
591 travail de poursuite
épyaota 6t xwodpevo dvrixetpevo



